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J1[˚] ±128 ±130 

J2[˚] ±130 ±150 

J3[˚] ±360 

J4[mm] 150 200*Note 1 

 

 

J1-J2[mm] ±0.01 ±0.02 

J3[˚] ±0.01 ±0.01 

J4[mm] ±0.01 ±0.01 
 0.42 0.45 

 16 22 

 IP20 

 HRC-S410 

 

  

 

  

 VA * VB * VC VD VE * VF VG VH VI VJ VK VL VM VN VO VP VQ VR VS VT VU VV VW VX VY VZ 

RS403 330 494 649.1 677.3 -15.2 606 175 225 R457 R400 R225 R176.5 10 Ø11 Ø16 10 10 30 R17.5 2-M4X0.7P 12 24 45 30 11 172 

RS406 410 572.8 878.4 720.8 37.2 835 275 325 R660 R600 R325 R162.6 11 Ø14 Ø20 - - 30 R19 2-M3X0.5P 15 30 15 45 9 168 

 VI  * Dimension will be different when select optional J4 dimension Unit:mm 
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ลกัษณะทั Éวไป                                  
มคีวามแม่นยาํและยดืหยุ่นสงูสามารถเพิÉมอุปกรณ์ทีÉเป็นโรตารีÉทีÉหน้าแปลน   
ทีÉอสิระในแต่ละงานได ้                                             
 

การใช้งานหุ่นยนตใ์นโรงงานอตุสาหกรรม 
หยบิเขา้หยบิออก,บรรจุภณัฑ,์งานแยกชิÊนส่วน,ประกอบ ตรวจสอบชิÊนงาน 
 

โมเดล 
จาํนวนแกนของหุน่ยนต ์
นํÊาหนกัหุ่นยนต์รบัได ้[kg] 

            ระยะทีÉหุ่นยนตท์าํไดม้ากสุด[mm] 
 ชว่งการทาํงาน

แต่ละแกนทีÉ
หุ่นยนตท์าํได้ 

    ความละเอยีด
ตาํแหน่งเดมิ[mm] 

รอบเวลา [s]*Note 2 
นํÊาหนักหุ่นยนต์ [kg] 

     ระดบัมาตรฐานป้องกนัหุ่นยนต์                    
คอนโทรลเลอรห์ุ่นยนต์ 
 * Note1: ออฟชั Éนของแกน J4 ความยาว 300 mm และ 400 mm  

* Note2: ขึÊนอยู่กบัการเคลืÉอนทีÉไปมาระหวา่ง แนวตั Êง 25 mm  แนวนอน 300 mm 
 

              ภาพด้านบน 

             ภาพด้านข้าง 

              ภาพด้านหน้า 

              รายละเอียดการยึดติดหุ่นยนต์กบั Base หุ่นยนต์ 

รายละเอียดการยึดติดอุปกรณ์กบัหน้าแปลน 

โมเดล/ขนาด 

              B DETAIL 



  

    

 

โมเดล RCA605-GB, RCT605-GB RCA610-GB, RCT610-GB RCA620 RCD403-GB HRC-S410 

  คอนโทรลเลอรข์องแกนหุ่นยนต์ 6 6 6 4 4 

     นํÊาหนกัตู้คอนโทรลเลอร ์[kg] 34 43 80 34 35 

 

      กําลงัไฟฟ้า 

แรงดนัอนิพุต / 

ความถีÉ 
1Ø200~240V 

50/60Hz 
1Ø200-240V 

50/60Hz 
3Ø200~240V *Note 1 

50/60Hz 
3Ø200~240V *Note 2 

50/60Hz 
1Ø220~240V 

50/60Hz

กระแสสงูสดุ(A) 8A 18A 22A 4.5A 10A 

 
 Input/Output 

*Note 3 

Function I/O 8in/8out 8in/8out 8in/8out 8in/8out 11in/11out 

Digital I/O 24in/24out 24in/24out 16in/16out 24in/24out - 

 
 

      
Communication 

Interface 

RS232 
 

 
 

 - 
 

 - 

Ethernet 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 

Modbus - - - - 
 

 

USB 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 

 Encoder Capture - - -  4ch - 

    อุณหภูมโิดยรอบ [ ] 0~45 0~45 0~40 0~45 0~40 

 ความชืÊนโดยรอบ [%] 
20~75 

(Non-condensing) 
20~75 

(Non-condensing) 
45~85 

(Non-condensing) 
20~75 

(Non-condensing) 
20~80 

(Non-condensing) 

       ระดบัมาตรฐานป้องกนัหุ่นยนต์ IP20 IP20 IP54 IP20 IP20 

ขนาดตู ้(D x W x H)*Note 4 460 x 420 x 271 554 x 420 x 271 530 x 550 x 872 460 x 420 x 271 459 x 460 x 284

 Standard 
 Optional 

* Note 1: If the regional power source is 3Ø 380V, an additional transformer(3Ø 380V to 220V, 5KVA) should be applied. 
Note 2: If the regional power source is 3Ø 380V, an additional transformer(3Ø 380V to 220V, 2KVA) should be applied. 
Note 3: I/O can be expanded, but RCD403-GB is not included. 
Note 4: Dimensions needed for cable installation is not included in the drawing. 

Unit:mm 

  W  

ขนาดตูค้อนโทรลเลอร ์Multi Axis Robot Controller 

Controller 
Series 

D 

RCA620 

RCA605-GB   W    D  

สเปคและข้อมลูจําเพาะ 

H 

H 

* Note 1: ในกรณีมแีหล่งจ่ายไฟเป็น 3Ø 380V, ตอ้งใชห้มอ้แปลงลดแรงดนั (3Ø 380V to 220V, 5KVA) เพืÉอจา่ยไฟใหก้บัตูค้อนโทรลเลอร์ 
* Note 2: ในกรณีมแีหล่งจ่ายไฟเป็น 3Ø 380V, ตอ้งใชห้มอ้แปลงลดแรงดนั (3Ø 380V to 220V, 2KVA) เพืÉอจา่ยไฟใหก้บัตูค้อนโทรลเลอร์ 
* Note 3: สามารถเพิÉมบอรด์ I/O ยกเวน้รุ่น RCD403-GB ไม่สามารถเพิÉมบอรด์ I/O ได้ 
* Note 4: เป็นขนาดของตูค้อนโทรลเลอรไ์ม่ร่วมสายเคเบลิ 
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SUZHOU, CHINA 
www.hiwin.cn 
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Systems, Ltd. 
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HIWIN is a registered trademark of HIWIN Technologies Corp. For your protection, avoid buying counterfeit products from 
unknown sources. 
Actual products may differ from specifications and photos provided in this catalog. These differences may be the result of 
various factors including product improvements. 
HIWIN will not sell or export products or processes restricted under the "Foreign Trade Act" or related regulations. 
Export of restricted products should be approved by proper authorities in accordance with relevant laws and shall not be 
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HIWIN website for patented product directory: http://www.hiwin.tw/Products/Products_patents.aspx 
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